JEFATURA TECNICA - UNIDAD INGENIERIA DE MANTENIMIENTO Codigo |GM-MBC£Q EST-068-2021
? DRON PARA INSPECCION EN ESPACIOS CONFINADOS Revision: 4
Petropera ESPECIFICACION TECNICA Fecha Oct-24
1 [ 1.0 GENERAL
2
ERN Usuario: Jefatura Ingenieria de Refineria Talara
[ 2] | ficacion / D i6n; Dron para Inspeccién en Espacios Confinados
5 Servicio (Método END); Inspeccion y toma de imégenes por Vehiculo Aéreo no Tripulado
6| | Técnica de Aplicacion: Estandar de Aplicacién:
7
8 | 2.0 Funciones/
o ] ]
[ 10 | |21 1nsp. en espacios confinados:  Inspeccion en interiores sin poner en peligro al personal. [|2:5 Inspeccion Térmica: Equipado con cAmara térmica y una camara 4K.
| 11| |2.2 Disefiado para interiores: Resistente a colisiones, con jaula esferica que protege a las hélices de impactos. [|2.6 uminacion Mayor o igual de 16 000 limenes de luz ajustable de acuerdo a las necesidades, a
12| _|2.3 Intuitivo para volar jlizacion sin GPS, en espacios sin regular. prueba de polvo y con iluminacion oblicua para detectar imperfecciones o grietas
[ 13| |23 Bloaueo de distancia: auna distancia para realizar en grandes [ |27 Gestion de datos: Uso de Software que permite visualizar,localizar y documentar os datos de inspeccidn.
[ 14| |24 Transmision en directo Con resoluci6n en alta definicién ]
15
16| [30 de Aeronave (Dron) 4.0 Camara principal
17
(18] |s1c o de hélices coaxiales dobles [ 4.1 sensor 1/2.3 CMOS o tecnologia equivalente o superior
[0 | ] Pixeles efectivos: 212.3 M
|20 | 3.3 Tiempo de vuelo: igual 0 mayor a 12,5 min ] Sensibilidad: Optimizada para el en de baja o
[ 21| |3.4 Resistencia al viento méxima:  igual o superior a 3 m/s ] técnologia equivalente o superior
|22 | |3.5 Sensores de control de vuelo: 01 Unidad de Medida Inercial (IMU) como minimo [ 4.2 Formato de imagenes: JPG u otro formato compatible con el Sistema Operativo Windows
23] | 01 Magnetometro como minimo [ |43 Formato de video: MOV 0 MP4 u otro formato compatible con el Sistema Operativo Windows
[2a] | 01 Barometro como minimo ] 4K Ultra HD: 3840 x 2160 a 30 fps o formatos superiores
25| | 07 sensores de vision y de distancia como minimo [ |44 Resolucién de los videos: FHD: 1920 x 1080 at 30 fps o resoluciones superiores
26 | |3.6 Materiales: Compuestos de fibra de carbono [ |45 campo de vision: 2 114° horizontal
27| | Aleacion de magnesio ] >130.8° diagonal
28| | Aluminio aeronautico ]
20| | Termoplasticos de alta calidad o fibra de carbono o keviar o similares ]
|0l | -
[ 31 |3.8 Modos de vuelo: Minimo el modo Asistido o Sport o sus equivalentes ]
[ 32| [3.9 Mecanismo de seguridad: Aterrizaje automatico cuando se pierde la sefial ]
%7 El aterrizaje automatico se refiere a la capacidad del equipo ante pérdida de sefial esta pueda regresar al punto de —
[l partida mediante uso de sus de seguridad como de vuelo, asistencias, capacidad de —
%7 esquivar obstaculos, desaceleracion, etc. -
| 37 [_|3.10 Frecuencia de funcionam 2404-2483 MHz (UAV a RC) 0 2402-2480 MHz o similares ]
[ 38 |_|3.11 Proteccion IP: Resistencia al polvo y alas salpicaduras de agua o similaresDron IP44,LIDAR 1P68) ]
| 38 | |3.12 Procesador interno Nvidia Xavier NX con Linux OS o equivalente ]
E ]
[ 41| |3.13 Sensor LiDAR Minimo de 32 canales ( 655,360 puntos por segundo ) ]
[42] | (RESPUESTA CONSULTA N°1 DE LA EMPRESA COTECMI SAC) ]
43
44| _[5.0 Camara Térmica 6.0 Sistema de
[as | | -
a6 | |51 sensor: Lepton 3.5 FLIR o tecnologias equivalente o superior [ |61 caracteristicas 1 ssterma de ilumnackén debe ser compatible con asronaves de 16 000 dmenes o con
- j‘ezv'?;:s'”“‘“” de las grabaciones ;¢ , 150 at 9 fps o resoluciones superiores técnologias equivalente o superiores
48| |53 Lentes: FOV 56° x 42°, Profundidad de campo 15¢m hasta el infinito o tecnologias equivalente o superior ]
[ 49 [ |5.4 sensibilidad (NEDT) 50 Mk ]
[ 50 [[5.5 Lonaitud de onda (LWIR) 8-14 um ]
[ 51| 5.6 Capacidad para adquirir los  Modo de baja ganancia: Tempetura -10°C a 400°C o superiores ]
[ 52 [ |datos térmicos Modo de alta ganancia: Tempetura -10°C a 140°C o superiores ]
53
54 | |7.0 Sequridad operativay alos impactos 8.0 Mando:
55
%7 7.1 Caracteristicas |81 Caracteristicas Debe proporcionar las facilidades operativas y contar con una pantalla de visualizacion
s | | Jaula protectora sélida, resistencia a colisiones en la operatividad y luces LED de navegacién de acuerdo con la || u otra alternativa de visualizacion eqivalente. El mando debe contar con las siguientes
1 sel | c : — caracteristicas de controlivisualizacion, como minimo:
59 configuraci6n del equipo propuesto
[0 | ] - Transmisi6n en vivo FHD remota, 4K y radio
[61] | ] - Camaras de infrarrojos
62| | ] - Bloqueo visual
[63| | ] - Repulsion de obstéculos
[6a| | ] - Asistencia en la ruta de vuelo
65| | ] - Control de imagen 1SO
66
67 | |9.0 Software:
Fes || ]
[ 69 [ [0.1 Caracteristicas: Debe proporcionar como minimo la siquiente informacion: [ |- simulador para vuelos de entrenamiento
[70] | - Andlisis de registros de vuelos [|'software para operacién del dron - incluir el modulé de adminisracién de activos de la marca que oferta y sus actualizaciones.
(71| | - Generacion de mapas 3D - EN TIEMPO REAL || (RESPUESTA CONSULTA N°2 DE LA EMPRESA COTECMI SAC)
[72] | (RESPUESTA CONSULTA N°3 DE LA EMPRESA COTECMI SAC) ]
(73] | - Localizacion de puntos de interés [| Software para inspeccion 3D
[7a] | - Monitoreo de temperatura real (video térmico) [ |- software para vuelo y mapeo en tiempo real
(75 | - Generaci6n de informes personalizados. [ -03 afios de actualizacién de softwares
76 - Compatible con el
78 |_|10.0 MATERIALES
(o]
[ 80 [ |10.1 Cuerpo : Ver item 3.6
81
82 | [11.0 MARCA / MODELO
I
[ 84 |11.1 Modelo: 12.2 Marca
85
86 | |12.0 CERTIFICACION 14.0 ESQUEMA Y/O IMAGEN REFERENCIAL
87
| 88 | [12.1 cumplimiento de Normas:
89 - Certificados de conformidad (ORIGINAL)
o0 | | - Certificado de operatividad
or - Manuales de operacién ylo mantenimiento y/o guia de uso.
N
93
94 | |13.0 ACCESORIOS INCLUIDOS
[ 95 | [13.1 Control remoto digital 2.4 GHz con recepcion de video.
96 | |13.2 Tablet Android 13.10 Sensor de proximidad
[ 97 | |13.3 Maleta o caja de transporte 13.12 Cable extension para mayor rango de
| 98 | |13.4 Bolsa d etransporte de bateria comunicacién
[ 99 | |13.5 Caja de Herramientas para mantenimiento
[ 100]|13.6 Elementos de jaula para repuesto (06)
[ 101]|13.7 kit de Hélices de repuesto de 4 hélices (05)
[ 102 |13.8 Cargadores para baterias (02)
103|_|13.9 Baterias de repuesto (02) . (en adicion a la bateria del equipo)
104]_[16.0NOTAS
[ 105| |l equipo debe asegurar com minimo tres (03) afios de actualizaciones el software principal del dron
[106] | Tener en cuenta las cpacitaciones del numeral 3.4 de las condiciones técnicas.
107
108] |17.0 ANEXOS
[100] ]
110
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